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航海番号航海番号: MR07-06 Leg2
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データポリシーデータポリシー: JAMSTEC
観測データ項⽬観測データ項⽬: ⽔深, 流速（東⻄, 南北成分）

サイエンスキーワードサイエンスキーワード:

海洋 > 海洋循環 > 海流

クルーズレポートクルーズレポート

http://www.godac.jamstec.go.jp/catalog/data/doc_catalog/media/MR07-06_leg1-2_all.pdf

データのご利⽤にあたってデータのご利⽤にあたって

データ責任者データ責任者

纐纈 慎也（海洋開発研究機構）

データの利⽤制限データの利⽤制限

データ利⽤の制限については 注意事項注意事項 をご参照ください。

引⽤⽅法引⽤⽅法

データの引⽤については 注意事項注意事項 をご参照ください。

概要概要

Velocity data with LADCP

データの詳細については データブックデータブック をご覧下さい。

Data process

Vertical profiles of velocity are obtained by the inversion method (Visbeck, 2002).

Visbeck, M. (2002): Deep velocity profiling using Lowered Acoustic Doppler Current Profilers: Bottom track and inverse solutions. J. Atmos. Oceanic Technol., 19,

794-807.

Data files

MR07-06_leg2_ladcp_full.zip

Velocity profile for full depth.

MR07-06_leg2_ladcp_bot.zip

Velocity profile only the range where the bottom track data were obtained.

For the process the data, only the data within the range are used.

File format

Cruise_Code Section_Code Station_Code Cast_Code

Year/Month/Day Hour/Minutes Time_Zone

Degree_Latitude Minites_Latitude [N/S] Degree_Longitude Minites_Longitude [E/W] 

Magnetic_Deviation

 z       u       v       ev           flg(only for full depth profiles)

Depth(m) U(m/s)  V(m/s)  Error(m/s)   Flag

  .       .       .       .            .

  .       .       .       .            .

  .       .       .       .            .

  .       .       .       .            .

  .       .       .       .            .

     

Cruise_Code: cruise code

Section_Code: section code

Station_Code: station code

Cast_Code: cast code

Year/Month/Day Hour/Minutes Time_Zone: The time at the bottom of the cast. 

Degree_Latitude Minites_Latitude [N/S]: The latitude at the bottom of the cast. 

Degree_Longitude Minites_Longitude [E/W]: The longitude at the bottom of the cast. 

Magnetic_Deviation: Magnetic deviation calculated using IGRF.

Flag: Flags of weak target strength. If target strength < 25.0, the value is set to "1". Data with the flag of "1" are bad mesurements.

関連情報関連情報
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バスケットに追加
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MR07-06_leg2_ladcp_bot.zip

MR07-06_leg2_ladcp_full.zip
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