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機器名:

Aanderaa optode 3830

機器の概要:

ReadMe 観測データ

拡⼤図

課題名: シロウリガイとシマイシロウリガイの違いは何か？

NT09-06 Leg1
船舶名: なつしま
期間: 2009-04-24 - 2009-05-05
主席/⾸席: 藤倉 克則 （海洋研究開発機構）

2012-09-28 観測データを登録しました。

「なつしま」 NT09-06 Leg1 溶存酸素データ
最終更新⽇: 2012-09-28

航海番号: NT09-06 Leg1
溶存酸素データ : Processed (PI)

データポリシー: JAMSTEC
観測データ項⽬:

サイエンスキーワード:

データの概要

Dive 973-990で取得された酸素濃度データ。センサをハイパードルフィンに搭載し、シリアル通信によってデータを取得。データはハイパードルフィンに

搭載されたCTDで得られた塩分、⽔深（圧⼒）データを⽤い、マニュアルに⽰された式に基づく補正を⾏った。

関連潜航番号：HPD 00973, HPD 00975 ~ HPD 00990

データのご利⽤にあたって

データ責任者

⼩栗 ⼀将（独⽴⾏政法⼈海洋研究開発機構 海洋・極限環境⽣物圏領域）

データの利⽤制限

特になし

引⽤⽅法

特になし

観測機器

データフォーマット

Microsoft Excel 2003

関連情報

 航海データ  潜航データ

更新履歴

JAMSTEC
サイトポリシー
個⼈情報保護について
オフラインデータとサンプ
ルの利⽤申請
データポリシー

更新情報
サイト更新履歴
フィード⼀覧

⼀覧
公表成果⼀覧
公開情報件数

データを探す
地図検索
データツリー
詳細検索

船舶の紹介
なつしま
かいよう
よこすか
みらい
かいれい
ちきゅう
かいめい
新⻘丸
⽩鳳丸

潜⽔船の紹介
かいこう
しんかい2000
しんかい6500
ディープ・トウ
ハイパードルフィン
うらしま
よこすかディープ・トウ
6Kカメラディープ・トウ
6Kソーナーディープ・トウ
KM-ROV
シェル型パワーグラブ
⽖型パワーグラブ
海底設置型掘削装置

航海情報へ

航海番号:  Go

潜航情報へ

潜航番号: ----   Go

Copyright 2011 Japan Agency for Marine-Earth Science and
Technology

お読みください お問い合わせ 利⽤申請 ユーザ登録 データを探す バスケット ⼀覧
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データリスト

バスケットに追加

 ファイル名

NT09-06_leg1_do_optode.xls
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