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図 6.1. T06 観測点のデータによるレコードセクション。前者には 10～200 秒のバンドパスフィルターをかけ、震源深さを

50km に補正、IASP91 モデルによる理論的走時曲線を重ねてある。波形の色は観測点から見た地震波の到来方向。 



 

図 6.2. T06観測点でのノイズモデル。背景には統計的に得られた陸上観測点でのノイズの上下限を示してある。
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7.1.     7.2.  



 

 

 

 UTC  

  

UTC  

  

 

  

 

  

T09 061029 222700 061029 232600 30 38.35300 

137 19.39540 

30 42.16240 

137 19.41180 

T06 061030 221000 061030 224100 29 58.36900 

134 58.71120 

30 00.39140 

134 58.69480 

T11 061108 043800 061108 050500 22 40.91230 

137 59.5968 

22 39.35290 

137 58.43160 

T12 061110 233100 061111 000300 27 29.35450 

138 31.61560 

27 29.77340 

138 30.81840 

T19 061112 230600 061112 233200 24 00.47930 

148 00.73090 

23 58.42560 

148 00.70980 

T18 061114 233000 061114 235600 27 09.42200 

147 10.05310 

27 07.47860 

147 10.84600 

T17 061116 225900 061116 233900 29 19.65270 

145 18.49160 

29 19.42660 

145 21.15590 

 

  

second  

  

n.m.  

GPS

ms  

delay 

ms  

T09 60 S->N 2 -0.22 10.0 

T06 60 S->N 1 -0.20 10.4 

T11 60 NE->SW 1 -0.21 10.3 

T12 60 S->N 1 -0.20 10.4 

T19 60 N->S 1 -0.20 10.4 

T18 60 N->S 1 -0.10 10.2~10.4 

T17 60 W->E 1 -0.18 10.2 
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