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機器名:

「うらしま」マルチナロービーム測深

装置

ReadMe

拡⼤図

課題名: ⾃律型無⼈潜⽔機の研究開発

YK10-02
船舶名: よこすか
期間: 2010-02-18 - 2010-03-04
主席/⾸席: ⽉岡 哲 （海洋研究開発機構）/百留 忠洋 （海洋研究開発機構）

2016-10-05 観測データを登録しました。

「うらしま」 URSM 00107 潜⽔船海底地形 (MBES)
最終更新⽇: 2016-10-05

潜航番号: URSM 00107
潜⽔船海底地形 (MBES): Raw

データポリシー: JAMSTEC
観測データ項⽬: ⽔深

サイエンスキーワード:

海洋 > ⽔深/海底地形 > ⽔深

固体地球 > 地形学

クルーズレポート

http://www.godac.jamstec.go.jp/catalog/data/doc_catalog/media/YK10-02_all.pdf

データのご利⽤にあたって

データ責任者

情報管理部署

データの利⽤制限

データ利⽤の制限については 注意事項 をご参照ください。

引⽤⽅法

データの引⽤については 注意事項 をご参照ください。

観測機器

概要

本データは、マルチビーム⾳響測深装置により計測した⽔深値である。マルチビーム⾳響測深装置とは、指向性のある⾳響ビームを機体下の送波器から左右に

扇状に送波して、海底⾯から反射した⾳響ビームを受波器で受波し、この送波器から受波器までの⾳響ビームの伝搬時間より、⽔深値を求めるものである。こ

の装置は、多数配列された送波、受波器から、機体の進⾏⽅向と直交する⽅向の扇状の⾳響ビームを送信することで、⼀度に多数の⽔深値を計測することが可

能である。

注意事項

このデータについて

「うらしま」では、未処理の状態でデータの提供が可能です。

Rawデータを希望される⽅は上記「利⽤申請」にお進みください。
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船舶の紹介
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みらい
かいれい
ちきゅう
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うらしま
よこすかディープ・トウ
6Kカメラディープ・トウ

航海情報へ

航海番号:  Go

潜航情報へ

潜航番号: ----   Go

お読みください お問い合わせ 利⽤申請 ユーザ登録 データを探す バスケット ⼀覧



⽩鳳丸 6Kソーナーディープ・トウ
KM-ROV
シェル型パワーグラブ
⽖型パワーグラブ
海底設置型掘削装置
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