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InvrsData
InvrsData

InvrsData
EOF

R.txt

( T*_sensor.txt)

T*_trapon#.txt)
T*_acoustpos.txt)
T*_inclinpos.txt)

)
)
(r*a,r*2,r*3 )
)
(r*2d )
t*_agc.txt)
(p*t )

GCee.txt
Gee
Gee.txt
Gee

Eof_Coef.txt



AnaData

InvrsOut nvrs_outMMDD.txt
InvrsPreci AnaResol
AnaResol . txt
InvrsPreci Analnf
Analnf.txt
/ InvrsPreci
/ SSpdErr.txt



F-1

%9%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %%% %% %% %% %% %% % %% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% %% %% %% % %% %% %% %% %%

T?_sensor.txt

© oo N OhWN
N
[y
1
)
N

S
= o
(S 3
N O
[
(S 3
o ©

12 58- 61

No.8-12

[bar]
1 [1bf/in"2]

7 @ ) @ ) @ )77

[1bf/in"2]
[ 1]
=]
X [<]
Y <]
nom
9
- 1.2 [m]
+13.7 [m]

= 6.894757>=10°-2[bar] A

0 210kg/cm”2 ( 3000psi )
0.1

0 125
0.1
0 0.00,125 125.00
999.99

0 359<
3o

+20 -20<
1o

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %% % Y% %% %% %% %% % Y% %% Yo% %% %% % Y% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %o %% %% %% %% %%



F-2
96%9%%%%%%%%%%%%%%%%%%% %% %% % %% %% %% %% % %% %% % Yo% Y% % %% Y% %% % %% % %% %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %%

T?_trapon#.txt

No.
1 1- 8
i (4 ) @ ) @ )
2 10- 13
3 15- 16
4 18- 19
5 21- 22
6 24- 25
7 27- 28
8 30-3 1 [m]
9 37-42 2 [m]
10 44- 49 3 [m]
11 51- 56 4 [m]
12 58- 63 5 [m]
13 65- 70 6 [m]
14 72-77 7 [m]
15 79- 84 8 [m]
16 86- 91 9 [m]
17  93- 98 10 [m]
18 100-105 10 [m]
o
g
No.8-18 0.0

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %% % Y% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% %% % Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%



F-3
90%%%%%%%%%%Y%%%%%%%% %% %% % %% %% Y% %% %% % %% %% %% % Y% Y% % %% %% % %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %% %% %% % %%

T?_acoustpos.txt
T?_inclinpos.txt

No.
1 1- 8
7 (4 ) ¢ ) @ )
2 10- 13
3 15- 16
4 18- 19
5 21- 22
6 24- 25
7 27- 28
8 30- 32
9 34- 42
10  44- 47
11 49- 57
12 59- 66 m
13 68- 69 flag
35 :
35
non
No.8-11 0 (0.0...
WGS84
No.12
= - 1.2 [m]
= + 13.7 [m]
OAT 200Hz

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %% % %% %% %% %% %% % Y% %% Yo% %o %% %% %% %% Yo% %% % %% Y% %% Yo% %% % %% %% %% %%



F-4
96%9%%%Y%%%%Y%%%%Y%%%%%%%%%%%%%%%%% %% %% % %% % %% %% %% %% %% %% % %% % % %% % % %% % % %% % % %% % %% % % % %% % %%

DDDDHHMM. 20

13- 22 @ ) @ H)r 2 HXr @ )

37- 37 ON/OFF

© 0o ~NOoO O~ WNPRE
N
©
1
w
o

= e
= o
B D
g N
[
B b
g w

ON/OFF

e
now N
[SEGIES
w o N
| I R |
[SEGIEN
W~ ™

ON/OFF

)
~N o o
o g1 Ul
= o O
| I R |
o g Ul
= © o

ON/OFF

NNNNDNNDN PP P
o0 WNRFE O ©
000NN O,
AN OO L OO W
LI R
© 0 ~N~NO O D
ONONPMOND

92- 97
99-103
105-109
111-115
117-118
120-121
123-124
126-127
129-130
132-133
135-136
138-139
141-141
143-147
149-153
155-159
161-165
167-171
173-177
179-183
185-189
191-195
197-201
203-207 10
209-213
215-219
221-225
227-231

W W WWWwWwWwWwwwwnNNDN
© o0 ~NO U~ WNERE O OO

N
o

~
=

S A b
N

I
o

I
o

O oo ~NOO O~ WN PR

I
hy]

g o1 g s b
N P O O
[
o

[$)]
w



54 233-237
55 239-243
56 245-249
57 251-255
58 257-261
59 263-267
60 269-273
61 275-279
62 281-285
63 287-291
64 293-297
65 299-303
66 305-309
67 311-315
68 317-321
69 323-327
70 329-333
71 335-339
72 341-345
73 347-351
74 353-357
75 359-363
76 365-369
77 371-375
78 377-381
79 383-387
80 389-393
81 395-399
82 401-405
83 407-417
84 419-419
85 421-421
86 423-423
87 425-425
88 427-427
89 429-429
90 431-431
91 433-434

200Hz

"*DDDDHHMM™ (uTC)
DDDD 1994 1 1 HH MM
non
No.1 91
%%%9%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%% % %%%%% Yo% %% % Y%%%%% Yo% Y% %% % % %% %% Yo% %% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% %% %%



F-5
96%9%%%%%%%%%%%%%%%%%%% %% %% % %% %% %% %% % %% %% % Yo% Y% % %% Y% %% % %% % %% %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %%
DDDDHHMM. r?a Raw
DDDDHHMM. r?a$ Raw ch$

DDDDHHMM. r?2 B
DDDDHHMM.. r?3 P

13- 22 @ H» @+ O+ @

29- 30

37- 37 ON/OFF

© 00 N U WN B

e
~ o
B
a N
[
Pl
o w

ON/OFF

= e
S WN
(SIS N
w o N
| I R |
(GG EEN
W P

ON/OFF

e
~N o o
o U Ul
= o O
LI R |
o g ul
- © o

ON/OFF

NNDNDNBEP
W NP O O o
NN oo
DO PO oW
LI R e |
~NNo oo
~N b O N>

79- 80

N NN
o O
[ockee]
BN
LI
©
o N

92- 97
99-103
105-109
111-115
117-121
123-123
125-127
129-129
131-131
133-133
135-136
138-139
141-141
143-147
149-153
155-159
161-165
167-171
173-177
179-183
185-189
191-195
197-201
203-207 10
209-213

W W WWwWwWwWwwwowwnNnNN
© 00N Ol WNPF O O o N

N
o

~
e

~
)

&S
B~ w

I
o

N
o

© 00 ~NOoO U WwN B

~
3

P
© oo
=
o

al
o



51 215-219
52 221-225
53 227-231
54 233-237
55 239-243
56 245-249
57 251-255
58 257-261
59 263-267
60 269-273
61 275-279
62 281-285
63 287-291
64 293-297
65 299-303
66 305-309
67 311-315
68 317-321
69 323-327
70 329-333
71 335-339
72 341-345
73 347-351
74 353-357
75 359-363
76 365-369
77 371-375
78 377-381
79 383-387
80 389-393
81 395-399
82 401-405
83 407-417
84 419-419
85 421-421
86 423-425
87 427-427
88 429-430
89 432-433
90 435-435
91 437-437
92 439-439
93 441-441
94 443-443
95 445-445
96 447-447
97 449-449 BANK
98 451-452 BANK

99 454-458 BANK CH1
100 460-464 BANK CH1
101 466-470 BANK CH2
102 472-476 BANK CH2
103 478-482 BANK CH3
104 484-488 BANK CH3
105 490-494 BANK CH4
106 496-500 BANK CH4
107 502-506 BANK CH5
108 508-512 BANK CH5
109 514-515
110 517-



Raw 200Hz Raw

B 200Hz B
P 200Hz P
""'DDDDHHMM™ (UTC)
DDDD 1994 1 1 HH MM
non
No.1 110
Raw No.110
5ch
-203dB 0dB = 1V pPa
5.625m
30m
No.110 HEX
Raw
1 2
lbyte 10
1 4bytes 16
800[Hz]
12bit A/D -2048 2047
B
1 2. N
N
lbyte 10
1 6bytes 16
N M 1 W >< ><8)
1600[Hz]
1 +10°( 2 -10=(
3 0= (
3
P
1 2. X
X
lbyte 10
2 or 3bytes 10
10 100 2bytes, 100 3bytes
2 5
2 1
1 2
3bytes 16 4bytes 16
1600[Hz]
0
X



90%%%%%%%%%%Y%%%%%%%% %% %% % %% %% Y% %% %% % %% %% %% % Y% Y% % %% %% % %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %% %% %% % %%
F-6
90%%%%%%%%%%Y%%%%%%%% %% %% % %% %% Y% %% %% % %% %% %% % Y% Y% % %% %% % %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %% %% %% % %%

DDDDHHMM. p?t

No
1 1- 11
2 13- 22 @4 H)+x @ X+ @2 )+ 2 )
3 24- 24
4  26- 36
5 38-41
6 43- 46
7 48- 51
8 53- 56
9 58-65
10 67- 74
11 76- 83
12 85- 97
13 99-111
14 113-125
15 127-128
16 130-137
200Hz GPS
GPS
Msec
GPS
200Hz
"*DDDDHHMM™ (UTC)
DDDD 1994 1 1 HH MM
non
No.1 16

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% %% %% % %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %% % %% %% %% %%



F-7 M B
%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% %% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% % %% Y% Y% %% %% % %% %% %% %% %%

DDDDHHMM. r?2d

big-endian IEEE 32

MATLAB "float32" , C,Fortran “real*4*

M
1 1 N 2 1 N

OAT 200Hz

M B
""DDDDHHMM™ Tc)
DDDD 1994 1 1 HH MM

non

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% Y% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% %% % Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%

F-8 AGC
%%9%6%%%%%%%%%%%% %% % %%%%%%%%% %0%% % %% %% %% %%% %% % %%% %%% %o %% % %% %% %% %%% %% % %o %% % %% % %% % % %% %%
T?_agc.txt
No.
1 1- 8
7 C ) @ ) )77
2 10- 13
3 15- 16
4 18- 19
5 21- 22
6 24- 25
7 27- 28
8 30- 31 AGC [dB] AGC

non
AGC

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %% % %% %% Yo% %% % %% Y% %% %% % %% %% %% %% %% %% Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%



F-9
90%%%%%%%%%%Y%%%%%%%% %% %% % %% %% Y% %% %% % %% %% %% % Y% Y% % %% %% % %% Y% % %% %% % %% %% % %% %% % %% %% %% % %%

T?_clock.txt

No.
1 1- 8
7 C ) ) )77
2 10- 13
3 15- 16
4 18- 19
5 21- 22
6 24- 25
7 27- 28
8 30- 38
9 40- 40 0: 1:GPS 2
10 42- 49 [sec]
200Hz GPS
GPS

pisec
GPS

nou

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %a%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %o %% %% %% %% %%

F-10  XBT
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %a%% Y% %% %% Yo% % %% Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % %% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

MMDDhhmm . DAT

No
11 24-31 / /
2 1 34-41 o
3 1 44-50 ab._xyzN(S) - ab xy.z
4 1 56-63 abc.xyzE(W) - abc xy.z
5 2 XBT : [m] [ 1
**MMDDhhmm**
MM DD hh mm
WGS84

%9%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %%% Y% %% %% %o %% %% Y% %% Yo% %o %% %% %% %% %% %% % %% %% %% Yo% %% % %% %% %% %%



F-11  XCTD
L U

xctd*. txt
No.
1 1 9 /7 /7 :
2 2 abc-vw.xyz E(W)
- ( )abc  vw.xyz
3 3 ab-vw.xyz N(S)
N ( ) ab  vw.xyz
4 8 XCTD

WGS84
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% %% %% %% % %% %% Y% %% %% %% %% % %% %% %% %% % Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%

F-12 CTD
9%%9%9%%%%%9%%%%%%%%%%%9%%%%%%%%%% % %Y%%% % %6%%% % Yo%%%% % %%Y%%% %% Y%%% % %% %%% %% %% % % %% %% % %% %% %%
ctd*.txt
No.
1 1 ab-vw.xyz N(S) - ( ) ab  vw.xyz
2 2 abc-vw.xyz E(W) - ( Jabc  vw.xyz
3 3 ab cd efgh 1j:kl:mn
- efgh ab «cd ij kI mn
4 4 CTD
, [dbar], [m],
[ 1. , [psi],
[m/s], , -

WGS84
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %%% %% %% %% %% %% % %% %% %% %% % %% %% %% %% %% %% %% %% %% %%% %% %% %% %%



F-13 BT
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

bt_profil._txt

BT

%9%%%%%%%Y%%%%%%%%%%%%% %% %% %% %%% %% %% %% %% % %% %% %% %% %% %%% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% %% %% %% %%

F-14 EOF
%9%9%6%%Y%%%9%%%%6%%%0%% %% % %6%% % %6%% %6%% Yo% % %6%% %6%% %% %% %% % %% % %6%% Yo% % %% % %6%% % %6%% Y% % %6%% %6 %% % %% % %%
EOF
eof_f.txt
No
11 Meter
2 2 EOF
3 3 EOF
4 4 EOF
5 5 EOF
eof_s.txt
No.
1

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %o %% %% %% %% %%



F-15
%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% %% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% % %% Y% Y% %% %% % %% %% %% %% %%

ray.txt

Transceiver

%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %% % %% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% Y% %% %% % %% %% %% %% %%



F-16
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

Ketel1997
tracking.txt
No.
No.
(0:+,1:-)
Template
10
11
12
CEPTE1999
Line_XX.txt XX
No.
No.
/2
/2
Kete2001

Line_XX.txt



1994 1 1

(0:+,1:-)
Template

10

11

12 /

13

14 11 - 13
Transceiver
T1 T2 Transceiver Transceiver
T2 T1 Transceiver Transceiver
T1 T3 Transceiver Transceiver
T3 Tl Transceiver Transceiver
T3 T4 Transceiver Transceiver
T4 T3 Transceiver Transceiver

%%%%9%%%%%%%%%%%%%%%%%%%% % %% %% Y% %%% % %% %% Yo% %% %% %% %% %% %%% %% Yo% %% % % %% %% % %% %% %% % %% %%



F-17
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

R
EOF
ij -Fj1*L/ (C*C) *Aj2
i 1 N J EOF sin,cos
F (m) (m/s) A sin,cos
ij -Fl1*L/(C*C)

R.txt

1 Row

2 Column

3 EOF Sin/Cos /BOX

J-1

%%%9%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%% % %% %% % Yo% %% % Y% %% %% Yo% Y% %% % % %% %% Yo% %% %% %% %% % %% %% %% %% %% % % %% %% %

F-18 Gee
040940080660 T %406 04060 T %4004 U406 4D U 94646940 04604906 %0860 T 40640604 U466 % 9%406%% %% %%

Gee
Gee(i,J) =
Gee.txt
1 Row
2 Column
3

%%%9%%%%%%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %% Yo% %% % % %% %% % Yo% Y% %% % % %% %% Yo% %% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% %% %%



F-19 Gee
O40h0406%406%9% %4064 %0 %0406 T6 %40 %9460 T %4004 6% T %4064 %4640 YA Y406 %% %h6%9% % %9%%%

Gee
EOF BOX
Gee.txt
Gee(i,j) = Eof 2 S
i =j = Eof Sin/Cos
BOX
Gee(i,j) = Eof 2 S
i =j = Eof
1 Row
2 Column
3 EOF

%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %%%%% Y% %% %% % %% %% %% %% %% %% % %% %% %% %% %%% Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%

F-20
%%%%9%%%%%%%%%%%%%%%%%6%%%% %% %% Y% % %% % %% %% Yo% Y% %% % %% %% %% %%% %% %% %% % %% %% %% %% %% % % % %% %%

EOF

Gec * Rt / (R * Geec * Rt + Gee )

R Rt Gee Gee
Gee. txt
1 Row
2 Column
3 EOF Sin/Cos

%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %% % %% %% %% % %% %% Y% %% %% % %% %% %% %% %% %% % Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%



F-21 EOF
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %o%% Y% %% %% Yo% %% % Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % Y% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

EOF
EOF
Eof L* At
form_L At
Eof_Coef.txt
1 (1 324 Eof
2 EOF
Coef = L * dT
Eof
3 /
EOF
EOF EOF
BOX /
Sin Cos
1997

J-1

%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %%% Y% %% %% %o %% %% Y% %% Yo% %o %% %% %% %% %% %% % %% Y% %% %% % %% %% %% %% %%



F-22
%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% %% %% %% % %% %% Y% %% %% %% % %% %% %% %% % %% Y% Y% %% %% % %% %% %% %% %%

invrs_outMMDD. txt MMDD

%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%% %% %% Y% %% %% %% %% Yo% %% %% %% %% % % %%% %% Yo% %% % % %% %% % %% %% % % %% %% %

F-23
%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% Y% %% %% % %% %% %% %% %% %% % %% %% %% %% %%% Y% %% %% %% %% % %% %% %% %%

AnaResol . txt

%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %Y%% Y% %% %% % %% %% Y% %% Yo% %% % %% %% %% %% %% % %% Y% %% %% % %% %% %% %% %%



F-24
90%Y%%%%%%%Y%%Y%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%% % %% % %% %% %% %% %% %% % %% % % %% % Y% %% % %% % % %% % % %% % %% %% %%

Analnf_txt

%%Y%%%Y%%%%%%%%%%%% % %% %% %% %% % %6%% % %% %% % Yo% %% %% %% %% % %% %o%% Yo %% %% %% %% % %% % %% % %% % %% % %% % %%

F-25 /
%%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% Yo% %a%% Y% %% %% Yo% % %% Y% %% Yo% Yo% % %% %% %% Yo% %% % %% Y% %% Yo% %% % %% %% %% Yo%

SSpdErr.txt

%9%%%%%%%Y%%%%%%%%%%% %% %% %% %% %%% %% %% %% %% %% % %% %% %% %% % %% %% %% %% % %% %% %% %% %% % %% %% %% %% %%
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Transceiver
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Transceiver Transceiver

Fig.2 The relation between the transceiver position (P}
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G-1

Xt,Yt,Zt = (h tan®x, h tandy,h)----- G-
h
DX X dy Y
G-1
Px Xt cosA Yt sinA ----- G-
Py -Xt sinA Yt CcosA ----- G-
Px Py () o
Wp tan*(Py/ Px) ----- G-
G-1 0-S
da tan'(V(tan’dx tan’dy)) ----- G-
r
h tan(®a) ----- G-
h tan(tan™(v/(tan’®x tan’dy)))
Transceiver G-7
X sin(W¥p)
Y cos(Wp) ----- G-
G-7
Kete2001
= o
G-7
Cepte2000 Kete2001 Transceiver
¥p



H

Cepte2000 Transceiver Kete2001
Transceiver GPS

11/12 03 (t1)

GPS 9/11(T1) Rubid 10712 (T2) Rubid 11/11 04 (T3) Rubid 12/11  (t2)

[y

»

«—

11/11 04 -> 11/12 03

A
\4
A
v
A
v

9/11 -> 10/12 10/12 -> 11/11 11/11 -> 12/11

GPS 9/11(T1)  Rubidium 11/12 03 (t1)

(GPS 9/11(T1) Rubidium 10/12(T2)) GPS
Tsum (Af 171009 -1.0)* (T2-T1)"2.0/ 2.0*(T2-T1) - - - - H-1
A1lT2
p*t R+000000555 9
G+000005555 “G” GPS
Tsum Clock

(Rubidium 10/12(T2) 11/1104 (T3))
Tsum (A /1009 -1.0)%(T3-T2)/2 - - - - H-

H-1



(Rubidium 10/12(T2) 11/1104 (T3))
Tsum (A 3/109 -1.0)%(1-T3)/2 - - - - H-
A3 tl

11/12 03 (t1)

Tsum Tsum Tsum Tsum - - - - H-
WS Program GPS
H-4 Rubidium

Kete2001 Rubidium

H-2
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| Raw Mode/B Mode Mode
OAT
OAT
Raw Mode
B Mode
Peak Mode
Raw Mode Header File
DDDDHHMM.r*a DDDDHHMM.r*a  DDDDHHMM.r*a
Channel 6 1
1 2
lbyte 10
1 4bytes 16
800[Hz]
12bit A/D -2048 2047
B Raw Mode Process DDDDHHMM.r*2
Process Raw Mode Channel Beam BMode
1 2 N ..
N
lbyte 10
1 6bytes 16
N M 1 (M > =<8)
1600[Hz]
1 +10<( 2 -10<(
3 0=(
3
AcstData r*2d Bmode
big-endian IEEE 32
MATLAB 'float32' , C,Fortran ‘real*4' Matlab
[A, Count] = FREAD(fid , size , float) Read
M
1 1 N 2 1 N ..
P Bmode Peak DDDDHHMM.r*3
1 2. X..
X
lbyte 10
2 or 3bytes 10
10 100 2bytes, 100 3bytes



2 1
1 2
3bytes 16 4bytes 16
1600[Hz]
0
X
Raw Mode Peak Mode
[-2-1
-2-1 Sub Program Sub Program
Kei DB.c  Kei DB maint.c Main Program Call Program  Source Code
“ Program”



[ Raw Mode

Raw Mode Program amode.c

Header DDDDHHMM.r*a
DDDDHHMM.r*a# Channel

Channel Program cut_sum.c

XXXXA31 A35

BeamForming Program Beamform.c
XY
Channel
XXXXA41 A43 10 0, 10
Bmode
[ B Mode
M Program mseq_decode.c
(Complex real:Cos , Imag:Sin)
M
M
Bmode X
X
tmp bm 1
[ Peak Mode ]
Program edit 93toc.c
5
100/150
DB
Program Kei DB maint.c
Transceiver
Program Trapon Trapon  Down
I-2-1 Raw Mode Peak Mode ]
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